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1 OGOLNA CHARAKTERYSTYKA OBIEKTU LUB ROBOT

Przedmiotem niniejszego opracowania jest przedmiar rob6t sporzadzony dla zadania
pn. ,Termomodernizacja budynku Osrodka Zdrowia w Tworkowie - ZABUDOWA
KOLEKTOROW SEONECZNYCH”

Zakres zadania obejmuje budowe instalacji kolektorow stonecznych dla potrzeb cieptej
wody uzytkowej. Uktad 7. kolektorow posadowionych zostanie na dachu budynku, natomiast
urzadzenia instalacji solarnej zabudowane zostang w pomieszczeniu projektowanej kottowni.
Projekt kotlowni poza zakresem opracowania.

2 PREAMBULA

Przedmiar rob6t nalezy rozpatrywac tacznie z pozostatymi czesciami dokumentaciji
technicznej, bedacej przedmiotem zamowienia. Przyjmuje sie, ze Wykonawca doktadnie
zapoznat sie ze szczegoblowym opisem robot, jakie majg zostaé wykonane i sposobem ich
wykonania. Cato$¢ robot nalezy wykona¢ zgodnie z zamierzeniem i przeznaczeniem oraz
catkowitg akceptacjg Zamawiajgcego.

Przy dokonywaniu wycen nalezy korzysta¢ z projektu budowlano-wykonawczego a w
tym z opis6w i odpowiednich rysunkéw zawartych w projekcie.

Pozycje w przedmiarach robot opisujg roboty objete zadaniem w sposéb skrécony.
Z reguly opis ten nie powiela petnego opisu robot i metod wykonania podanych w opisach
projektéw i na rysunkach. Uwaza sie jednak, ze poszczegdlne pozycje przedmiaru robot
zawierajg wszystkie czynnosci konieczne do catkowitego i poprawnego wykonania
przedmiotowych robét, zgodnie ze sztukg budowlang i obowigzujgcymi przepisami.

3 ILOSCI

llosci podane dla poszczego6lnych pozycji w przedmiarze rob6t, stanowig szacunkowg
ilo$¢ kazdej kategorii robot, ktére beda prowadzone w ramach zadania i zostaly podane
w celu stworzenia wspoélnej podstawy dla sporzadzenia oferty.

Jezeli w przedmiarze rob6t w sposéb szczegdtowy i wyrazny nie postanowiono inaczej,
nalezy dokonywa¢ wytgcznie obmiaru robot statych. Roboty winny by¢é mierzone netto,
wedtug wymiaréw wskazanych na rysunkach lub poleconych przez Zamawiajacego.

Przy uzgadnianiu rob6t dodatkowych lub zamiennych (jezeli takie bedg miaty miejsce),
roboty te winny by¢ mierzone na tych samych zasadach jak te, dla ktorych podano ilosci.
Ponadto wszystkie roboty potrzebne do wykonania tych robét, nie wymienione szczegétowo
w przedmiarze, uznane zostajg jako ujete w cenie poszczegdélnych pozycji.

4 JEDNOSTKI MIARY

Stosowane jednostki  obliczeniowe sg  wyszczegllnione i dopuszczone
w obowigzujagcym Systemie Miedzynarodowym (SI) i zastosowane w Dokumentacji
Projektowej. Jednostki nie uzyte w dokumentacji technicznej nalezy rowniez podawaé¢ w
systemie Sl.

Skréty w przedmiarach rob6t nalezy rozumieé nastepujaco:
- [m] metr,

[m?] metr kwadratowy,

[m?] metr szescienny,
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- [cm] centymetr,
= [mm]  milimetr,
- [szt]  sztuka,

- [kpl.]  kompilet,

- [d,d] srednica.

5 WYCENA

Jezeli Zamawiajgcy nie wskazat inaczej, to zadanie bedzie obejmowato catos¢ robdt
ujetych w projekcie budowlano-wykonawczym, w oparciu o stawki jednostkowe i ceny
podane w wycenionym przedmiarze robot.

Ceny i ceny jednostkowe podane w przedmiarze rob6t powinny byé wartosciami
globalnymi, stanowi¢ catkowitg, wszystko obejmujgcg warto$¢ roboét opisanych w pozycjach
przedmiaru, wigczajac koszty i wydatki konieczne dla wykonania opisanych robot razem z
wszystkimi robotami tymczasowymi i instalacjami, ktére mogg okazac sie niezbedne, oraz
zawiera¢ wszelkie ogolne ryzyko, obcigzenia i obowigzki wymienione w umowie zawartej z
Zamawiajgcym lub wynikajace z tej umowy. Przyjmuje sie, ze koszty organizacyjne, koszty
0golne, zysk i dodatki dotyczace wszystkich zobowigzan sg rowno roziozone na wszystkie
ceny jednostkowe. Ceny jednostkowe i ceny oferowane powinny by¢ wprowadzone dla
kazdej pozycji przedmiaru robot i bedg stanowity podstawe do wyceny robo6t dodatkowych
lub zamiennych.

Ceny jednostkowe powinny zawiera¢ wszystkie podatki, optaty oraz inne ptatnosci,
ktére nie zostaly okreslone osobno w przedmiarze robét. Ceny jednostkowe wprowadzone
do przedmiaru nalezy podac¢ bez podatku VAT. Uwaza sie, ze cena za prace, ktérych nie
przedstawiono w oddzielnych pozycjach, zostala roztozona na ceny jednostkowe i ceny
podane dla innych elementéw robot.

Stawki i ceny powinny zawiera¢ (ale nie powinny sie tylko do tego ograniczac):
robocizne, transport, testowanie, kontrole jakosci, materiaty, zabezpieczenie, utrzymanie,
uzytkowanie i naprawy calego sprzetu, urzadzen czy narzedzi, wykonanie iutrzymanie
wszystkich prac tymczasowych kazdego rodzaju oraz wykonanie wszelkich czynnosci, jakie
moga by¢ niezbedne dla prawidtowego wykonania postanowien umowy.

Wartosci wprowadzone dla kazdej pozycji przedmiaru robot winny by¢é wynikiem
przemnozenia ilosci jednostek przez cene jednostkowa.

6 TABELE PRZEDMIARU ROBOT

Na stronach nastepnych przedstawiono tabele przedmiaréw robét podstawowych
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